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^nem Gateway, Teilnehmereinheiten. einer Svstem- 

n»n n oh!i^" Poatoniersatelliten liefert das Gateway e" 
rfnhf- Positionierdatendienst an die Teilnehme^- 

maSachS«P/„' ^f^^'^V f "^P^ngt Ephemeriderund 
manachdaten auf einer Verbindung von den globalen Po. 
smomersatelliten Die Anforderungen fOr iTde Oaten 
werden uber eine Verbindung empfangen und diese TeHe 
warden auf einer Verbindung gesendlt. D^s Tei nehmer 

fonnation, die durch die Teilnehmereinheitssteuem^^^^ 
oZTJ' "'"^ Selbstbestimmung geS 

e^^ ninK^'^p"^!'"'^"- Teilnehmereiniieit sendet 
enevS^ P°«tlonierdatendienstanforderung Qbe 
Po<^w w :J «'"Pf^"9t die angeforderte gkjbalen 
Posidonierdienstdaten uber eine Verbindung 
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.. fineer die^lrten Ephemeridendaten vom SatelUten 

^^'^^S emKundsodieZeitrumemenOmfbcpunktdurdi 

die Zeh bestimmt wird. die der GPS-Emp^ger b^^^^ 
... ^ tiet. um die Daten m empfangen. Ein GPS-Ortserfas- 

Gebiet der Erfindung ^ Sg^rf aSren umfaflt im alliemeinen die folgenderi 

Die vorliegcnde Erfindung bezieht sich auf tragbare Schritte: 

TelekonununikationsvorriAtungen ^,^'»^^°°feS 1) Vorhersage der GPS SateUitensichtbarkeit/ 

aufttagbareTelekoimnuiukattonsvom^m^^ Kopp°L-zurLuellenZeit; 

selbstbestimmtesLokalisierverfahrcndurchfuhren. » SeguentieUes Erkennen solcher Satellites von 

„^ denraangenoDimenwird.daBsiesichtbarsind.Das 

Hintergrundder Erfindung Erkennungsverfahren schaltet auf eine Hunmelssu- 

M • rie.i,«K-on,mmii- che nach alien Satelliten. weMi keine Erfassung er- 

Wenn man eine Kcnumumkation rwischen Koramuni ^l"^. 

kationssatelUtenundweltweitenNu«rnem«gto^^^^ a^ias Erfassungsverfahren gibt an das Spurverfol- 
Telekommunikationssystenis erreichen will ist erne ge- is JmS^erfahrcn weiter; 

naueKenntnisdesOrtesjedesBenutzersund jedw s^- s s g ^ umfaBt eine Erfassungs- 

telHtenwichtig.meineKommunikatton5ve^^^^ ISchS^dirStion und das Sammeln der 

crrichten und aufrecht zu haltea Eine Teitoehmjem- SvoneinerGPS-Obertragungsnachricht; 

heit. die Sprach/Daten-Kommunitouon und «neg^ g^L sS^erfolgungsverfihren umfaBt auch das 

naue Ortsselbstbestimmung ''«°bimer^ hat m^^^^ » ^,i„P^onEph!m^dendaten;und 

Vorteile. wie das im Stand der Techiuk b«dmetoen ist ^spurverfolgungsverfahren setzt sich mit dem 

Anwendungen einer '^f*» T^t^S^^^^^^e ISeLon Ataa^fchdaten fort, 
nem System umfassen die Akdvpostenverwaitung, wie 

das im Stand der Technik beschneben ist Pa^ente aes GPS-EmpKnger von einem Warrastart an- 

Standes der Technik beschreiben auch Anwendungen 25 ^terdSmSs Empftnger passende Satel- 

wie die Koordination von Aktiyitaten von Such«» und ^'J^^^die aktueUen Ephemeriden von 

RettenundverschiedenemihtarischeOp^attone^^^ ;S^GPS-Satellitensainmeln.Die5e Daten konntenbei- 

Da die Kommunikation zwist^en emer Teitoehm«-- .^^^f^^ 50 gits pro Sekunde ubertragen werden. 

einheit und einer Gruppe von SateUiten eme haufige ^^^j'^^''^'' =5, getamden dauem. um sie von den 

Obcrgabe2wiscfaenZeUen.dievondenem2elnen Satel- 30 ^""^^.^erfolgt werden. zusammeln. 

liten geschaffen werden, und ^'^^"^^^^'^ ^ wSS GPsSpf5nge?einen Kaltstart vollfuhrt. 

SateUUen erfordernkamukann ie Kennm.sder genau- f^^^^i^^'cPS-EiSpfanger sich eine groBe Strecke 

en Ortsdaten sowohl fOr die Teilnehmerembeit als auch der ^ bewegt hat. muB der EmpfSnger die 

dieSatemtenverwendetwerden.umwirksamemep^- ^.^^..^f^J^^ 
sende Obergabestrategie 2U ^estomea IJe^^^^^^^ 35 S^^n fmjen^di^^ ^^^^ 

Ortsdaten fur eine Teilnehmeremheit hclfen "^ch beim u-gen^ ^^^^^ Sitd]ittn er- 

Erfassungsverfahrendurc^dasEnnoghchraW ^^^'^f^^'niuB der Empfanger einen yoUstand.pn 

zisen Korrektur von durch den Doppler-Effekt und die ^ ^ GPS-Satelliten sammeln. der Infor- 

Referenzfrequenz verursachten f fusatthch ge- ^^^J^^^^.^ellenSatelUtenkreisbahnenunddas 

statten genaue Teilnehmereinheitsortsda en emem Te- « ^^^^^1^^^^^ . 

lekommunikation«ysteni..dasmememglob^^^^ w"reto«akteOrtnichterfordenichist.sobenot,gt 

arbcitet. sich in ObereiMtmimung zu befinden mrt ver ^^^^^^ ^^ch keine Ephemendendaten. und 

schiedenenRegelnundyerfahren,diedurchvcBC^^^ ^kSmeJieAlmanachdatenselbstverwendet werden, 

ne poUtische Einheiten. in dessen Zustand^gkeitsberach f ''"^f.K™^^^ schateen. Dies ergibt einen 
ein Telekommunikationssystem arbeiten kSnnte. aufer- 45 IJ^-^^f^^^JJ^P^g^KAbha^^^ 

legtwerden. . ^ ^ . r--.„„.r» Almanachs Ein Vorteil der ausschlieBlichen Verwen- 

JegenauerdieOrtsdatensmidestobesse^^^^^^ JiSTvonilmnachdaten besteht darin. dafl die Ephe- 

Datengestattenes einem Telekommunikanonsgenauer umgangen werden kSnnen, und 

festzu^ellen, wenn sich eine Teitoehmeremheit von ei- ""^^ ^ur^ wird Es mussen jedoch 
nem Zustandigkeitsbereich in einen anderen bewegj. 50 Jf^^^^y^^^^X^cn fur das Aktualisier« 

Die Kosten nehmen jedoch i^l allgememen im Verhdt- ^^^^^^^^^troffen werden. Ein GPS-Empfanger 

niszurGenauigkeitderOrudatenzu.undesbestehmn J'^^'J^^^.jfS'ij.s Minuten. um diese Aufgabe zu 

starkes BedOrfnis. die Kosten so medng w« mogbch ^micW ^g« P kontinuierUche Spurver- 

und die Einkunfte so hoch wie moghch zu haltea Em ^ew^ngen im^^^ oPS-Satellitea Bitfehler und 
Kostenpunkt. der von spezieUen Interesse «t. «t ie 55 ^^S^ksS be^en. daB GPS-Empfanger 

Menge der Kommunikationsressourcen, die verbraucht J^^J^^ff ^j^^^^^^^ verwenden und dies 

werden beim Aufrechterha^tea "^^ff ^1?^^ k^ zu ememTermafligen Batterieverbrauch fuhren. 

Wemi mehr Ressourcen verbraucht ^="1?° ^eun A^ Sehmereinheiten sind oft batteriebetriebea und em 

rechterhaltenaktueUerOrtsdateasosmddestoww^^^ SeSger Batterieverbrauch ist nicht akzeptabeL 
Ressourcen fur die Verwendung durch die KlommunJ^a- so ""f^^^c^ einsignifikantes Bedurfnis fur em glo- 

tionsdienstteilnehmer und fur das Erzeugen.von Em- ^J^""^"^^^^^^ und eine 

kunften,verfQgbar. . . ^ . c f3n<,*r Vomchtune die die Zeit vermindem, die eine Teihieh- 

Ein GPS.{Globales Positiomer System).Empf anger g Qberflache 

kann eine groBe Genauigkeit bei der 0^^^=>^f ^f^- „ de/S^ert fsrbenotigt, um selbst genaue Ortsda- 
mung erreichen. wemi er aktueUe Ephemendendaten ss J^J fj^Sa inter Vemendung von Information, 
und Ahnanachdaten hat und sich mcht mehr al 500 b^s ten ^^^-^JoJ^^^ Kommunikationssystem geUefert 
lOOOkmvonseinemletztenOrtfortbewegthaUmall. diedurcnemgioo 

gemeinen wird es erforderlich sein. daB em GPS-Emp- wird. 
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Ein vollstandigeres Verstandnis der vorliegenden Er- 
finduiig kann abgeleitet werden durch Bezugnahme auf 
die detaiUierte Beschreibung und die Anspruche, wenn 
sie in Verbindung mit den Zeichnungsfiguren betrachtet 
werden, in denen gleiche Bezugszahlen sich die Zeich- 
nungen hindurch auf ahnliche Gegenstande beziehen. 

Fig. 1 zeigt ein Blockdlagramm eines Telekommuni* 
kauonssystems gemlB einer bevorzugten Ausfuhrungs- 
f orm der vorliegenden Erfindung. 

Fig. 2 zeigt ein Blockdiagramm eines Gateways, das 
innerhalb eines Telekonununikationssystems arbeitet 
und einen globalen Positionierdatendienst gemafi einer 
bevorzugten Ausfuhningsform der vorliegenden Erfin- 
dungliefert. 

Fig. 3 zeigt ein Blockdiagramm einer Teilnehmerein- 
heit, die mit einem Telekommunikationssystem kommu- 
niziert imd einen globalen Positionierdatendienst ge- 
mafi einer bevorzugten Ausfuhrungsform der vorlie- 
genden Erfindungverwendet - 

Fig. 4 zeigt ein FluBdiagramm eines Teiles eines glo- 
balen Positionierdatendienstverfahrens»das wunschens- 
werterweise durch eine Systemsteuening gemaB einer 
bevorzugten Ausfuhrungsform der vorliegenden Erfin- 
dung durchgef uhrt wird 

Fig. 5 zeigt ein FluBdiagramm eines Teiles eines glo- 
balen Positionierdatendienstverfahrens,das wunschens- 
werterweise durch ein Gateway gemaB einer bevorzug- 
ten Ausfuhrungsform der vorliegenden 
durchgefuhrt wird. 

Fig. 6 zeigt ein FluBdiagramm eines Teiles eines glo- 
balen Posidonierdatendienstverf ahrens, das wiinschens- 
werterweise durch eine Teiinehmereinheit gemaB einer 
bevorzugten Ausfuhrungsform der vorliegenden Erfin- 
dung durchgefuhrt wird. 

Detaillierte Beschreibung der bevorzugten 
Ausfiihrungsfonnen 

40 

Die vorliegende Erfmdung beschreibt eine Teiineh- 
mereinheit und ein globales Kommunikationssystem, 
die so ausgelegt wurden, daB sie miteinander arbeiten, 
um ein verbessertes Verfahren fur eine Teilnehmerein- 
heitsselbstbestimmung genauer Ortsdaten zu erzielen. 

Ein Vorteil der vorliegenden Erfindung besteht darin, 
daB eine Teiinehmereinheit keine Batterieleistung ver- 
brauchen miiB, um einen Satelliten in einem globalen 
Positioniersystem zu verfolgen, um Almanach-Daten zu 
erhalten. 

Ein zweiter Vorteil der vorliegenden Erfindung be- 
steht darin, daB eine Teibehmereinheit keine globale 
Positioniersatelliteninformation speichem muB, was den 
erf orderlichen Speicherpiatz in der Einheit minimiert 

Ein anderer Vorteil besteht darin, daB eine Ge- 
sprachsverarbeitung leichter und schneller erfolgen 
kann, da ein globales Kommunikationssystem genaue 
Ortsdaten fur eine Teihiehmereinheit in einer kiirzeren 
Zeit erhalt 

Auch das Abrechnungsverfahren wird leichter und eo 



genauer sein, da genaue Teilnehmereinheitsortsdaten 
schnell verfugbar gemacht werden konnen. Die GPS- 
Empfanger und Posiuonslokalisiersysteme des Standes 
derTechnik bieten diese Merkmaie nicht 

Fig. 1 zeigt ein Blockdiagramm eines Telekommuni- 
kationssystems 15 gemaB einer bevorzugten Ausfuh- 
rungsform der vorliegenden Erfmdung. Das System 15 
umfaBt Kommunikationssatelliten 4 und globale Posi- 



tioniersatelliteWT die die Erde umkreisen tmd minde- 
stens eine Systemsteuening 3, mindestens ein Gateway 
1 und Teibiehmereinheiten 2, die sich auf oder nahe der 
Oberflache der Erde befmden. Die Satelliten 5 (Fig. 1) 
des globalen Positioniersystems konnen identisch mit 
den Konununikationssatelliten 4 (Fig. 1) sein, oder sich 
von diesen unterscheidea 

Die Kommunikationssatelliten 4 sind ein Teil eines 
globalen Kommunikationssystems. Die Kommunika- 
tionssatelliten 4 befinden sich in Datenkommunikation 
miteinander durch Datenkommunikationsverbindun- 
gen, die nicht gezeigt sind Zusatzlich empfangen die 
Konmiunikadonssateiliten 4 Signale auf der Verbindung 
12 von den Satelliten 5 des globalen Positioniersystems. 
Kommunikationen, Daten und Steuersignale konnen 
auf Aufwartsverbindungen 13 und Abwartsverbindun- 
gen 14 durch die Systemsteuenmg 3 zu Kommunika- 
tionssatelliten 4 gelenkt werdea Die Satelliten 4 und die 
Gateways 1 dienen als Knoten fur ein globales (nicht 
20 gezeigtes) Kommunikationssystem in einem Telekom- 
munikationssystem 15. In einer bevorzugten Ausfuh- 
rungsform sind die Gateways 1 an festen Punkten auf 
der Oberflache der Erde angeordnet Zusatzlich stellen 
die Gateways 1 eine Verbindung zu emem (nicht gezeig- 
25 ten) offentlichen Telefonnetz (PSTN) her und lenken 
Kommunikationen zu PSTN-Benutzem. 

Das Telekommunikationssystem 15 liefert Kommuni- 
kationen und Datendienste an viele Teibiehmereinhei- 
ten 2, die irgendwo in der Nahe der Oberflache der Erde 
Erfindung 30 angeordnet sind Da das Telekommunikationssystem 15 
globale Telekommunikationsdienste an feste und mobi- 
le Teilnehmereinheiten 2 liefert, hat das Telekommuni- 
kationssystem 15 in einer bevorzugten Ausfuhrungs- 
form vergangene und aktuelle Ortsdaten fiir alle regi- 
strierten Teilnehmereinheiten 2. Die Ortsdaten sind ex- 
trem wertvoll fiir ein globales Telekommunikationssy- 
stem 15. Die Kenntnis des Ortes einer Teiinehmerein- 
heit gestattet es dem Telekommunikationssystem 15 
Kommunikationen durch die Knoten des Systems 15 auf 
die vorteilhaf teste Art zu lenken. 

Die Teilnehmereinheiten 2 konnen als konventionelle 
tragbare Funkkommunikationsausrustung konfigurien 
werdea In einer bevorzugten Ausfuhrungsform der. 
vorliegenden Erfindung beherbergt das Telekommuni- 
kationssystem 15 die Bewegung der Teilnehmereinhei- 
ten 2 Eine Bewegung der Teiinehmereinheit ist jedoch 
nicht erforderlich. Ein globaler Positionierdatendienst 
arbeitet zufriedenstellend mit sich bewegenden und sich 
nicht bewegenden Teihiehmereinheiten 2. Die Teilneh- 
mereinheiten 2 sind konfiguriert, um mit benachbarten 
Satelliten zu kommunizieren und um andere Funktionen 
durchzufuhren, die nachfolgend diskutiert werden. 

Die Teilnehmereinheiten 2 kdnnen eine Aufwartsver- 
bindung 8 imd eine Abwartsverbindung 9 mit minde- 
stens einem der Kommunikationssatelliten 4 in einem 
globalen Kommunikationssystem errichten und eine 
Verbindung 6, um Daten von sichtbaren globalen Posi- 
tioniersatelliten 5 zu empfangen. Die Teilnehmereinhei- 
ten 2 konnen grobe Schatzungen ihrer Orte vomehmen 
aus Information, die auf der Abwartsverbindung 9 von 
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den Kommunikationssatelliten 4 geliefert wird. In einer 
bevorzugten Ausfuhrungsform speichem die Teilneh- 
mereinheiten 2 auch ihre eigenen aktuellen und vergan- 
genen Ortsdaten. Die Teihiehmereinheiten 2 konnen in 
65 einem geopoiistischen Zustandigkeitsbereich registriert 
sein, aber sie kormen in einer beliebigen Anzahl unter- 
schiedlicher geopolitischer Zustandigkeitsbereiche ar- 
beiten. Die Teilnehmereinheiten 2 konnen mit minde- 
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FnK^»r5^ und Almanach-Daten fOr die globalcn 
von globalen Positioniereropfan- |P'l'?°"^™'f„,^° T^T^ cin anderer TeU der Da- 
gem (bcispiclsweise GPS oderGWNASS) ausgerO^^^ StSSrtiSn&und-genaue 

LLsfekonnen globalen PDSiUomerdatKiJe^td^^ S Jcr SSmerei^eiten 2 (Hg.!), die in cUesem 
ten fur die globalen Posimmersystemeverarbeiten. nut ^eun ^ g^^^y ^ 

denensierusammenarbeitensoUen. • 5 ^^^J^^^^^^ten sind mit Zeitmarkieningen ge- 

Die Gateways I konncn eme Aufwartsverbmdung 10 ^"^^ S^''^.*^^-™ ^gnn die Ortsdaten zuletzt ak- 

un?eiS AbwLverbindung 11 mit nundestens emem ^^P^«J^^^£"S?en werden wahrend eines 

der Konununikationssatelliten 4 «r<*«^,,2fsSdr- SSJpSonierdatendienstesverwendet 

ways 1 und dieTeitoebinereinheiten2smddurchSatdU. 24 bestimmt, ob erne Teil- 

teneines(mchtgezeigten)globalenKojmu^^^^ lo „^V^S2^.g.l)eLnZugangzuihremDier«^ 

steins verbundea Die Gateways 1 ^md jmt globala J^^^j^, f eitaehmereinheit 2 (F.g. 1) diesen 

Positiomersystemempfangem amgerustet. die Datcn T'^f^i^ eschriebenist,sosendeteineGate^^^^ 

auf einer V^bindung 7 von J^ind^^^"" ^"';"„tm dfr ^S^l^^^-Zus^ nicht verfugbai' Nachndit 

balen Positioniersatelliten 5 m nundcstens emem der ^''^f^j^^^^^t 2 (Rg. 1). Wenn die Teilneh- 

globalen Positioniersysteme e»Pf^g^V'°°»!n t me^S^ O^m aktieu\ktiver Te^^^ 

SateUiten sichtbar werden. Me ^JL""^" J^^J dSL £1o bestinunt die Gateway-Steuenmg 24 

lation von SateUiten 5. die Naviganonsmformano^^^^^ Sn ffS a um einen besten Satz von globalen Po- 
Funksignale senden. Zeit und Ort konnen durdi Emp- ^^er^Siatemten zu berechnen. Die Gateway- 
faneer berechnet werden. die diese Funksignale emp- ''^^""^^e^det diese Daten uber Kommunika- 
Senundverarbeitenk6mien.GL0NASSwareman- ^ 4 Sg. 1) an die Teilnehmereinheit 2 

SirGPSartigesSatemtei^ystenuBeWe S^^^ a ^"^^''J^f^J nUordert Die Steuerung 33 
wenden zwei modulierte L-Band Signale. Die modifier- ^g. U oie ^^^^^^^^ 2 (Rg. 0 verwendet 

ten Signale umfassen Pseudorauschkodes und Daten. ? * iohemeridendaten, urn ein Erfassungsver- 
Aus'^rOnden einer leichtcren MSuteru^^^ Sn f?r e^Vn ?Sen Positioniersystemempfanger 

als Einschrankung gedacht. wird der Bemeb des Tele- ™f J;"„t^tat2en. 

Jommunikationsjstems 15 fur ein GPS-System be- 30 31^*^,=^—^^^^ 

schrieben. wobei Fachleute '•be^f^^S^.J^er gen f^dSspeichem von Daten. die als Befehle fur die 
andere Lokalisiersysteme verwendet ^"^en komea gj^^^ysteuerung 24 dienen und die. wenn sie von der 
F.g.2 zeigt ein Blockdiagramm ernes Gate^ys 1 g^^^J^I^^ 24 ausgefuhrt werden. bewirken. 
(Fig. 1), das im Telekommunikationssystem 15 (Fig. 1) ^R*^J.^SwVysteueru^^ Prozeduren ausfiihrt, die 
££itet und einen globalen ^oMj^en^^Z nSwcSgtJbeES'werden. ZusatzHch k«m der 
maB einer bevorzugten Ausfuhningsfonn der vorUe- Speichervorrichtungen fur das 

Snden Erfindung Uefert Das Gateway 1 (F.g. 1) ^d. f ^nSialten, die Variablen. TabeUen 

to ausgestaltet, daB es Daten von nimdeste^ emem ^'^gj™ ^^3,^ jje durch den Betneb des 
globalen Positioniersatellitensystem c^P =^8*°^!^ ^ Gatew^vs 1 (Fig. 1) manipuliert werden. 
Die Antenne 27 emprangt Ab^artsverbmdungs^ten « Gate^jUF*^ P^j_ j^^^^attoGat^ 
von einem globalen Positiomersystem. dem GPS. In emerDe redundante Empfanger 26 

und die Antenne 20 e^P^S^,'^^"'^^ SUSoSniersystemsfurdaskonstante Ober. 
ten, die von SateUiten 4 (Fig. 1) ernes globalen J^™^"" S° deSemten5(F.g. l)des globalen Positiomer- 
niLionssystemsgesendetwerden-Zusatzlichubert^gt SSvay 1 0 ^Slt einen aktueUen 

die Antenne 20 auf der Aufwartsverbindung W JElg. 0 « gttms. Das ^J^^^ g,„b,ien posmo- 

Sprache und digitale Daten vom Gateway 1 Jfifr I zu J^^°f^^'^„^dihrerAlmanach-undEphemen^ 
den SateUiten 4 (Rg. 1) eines globalen Kommmuka- ^««5jSTDas Gateway 1 (F.g. 1) enthalt eine Liste 
'S'^e 20 ist mit einer Verbindung 21 mi. dem der aktueU aktivenTeilnehmer fur den globalen PosiUo- 
Kommunikationssystemtransceiver 23 verbunden, der 50 ""e^J^^JSe Positioniersystemempfanger 26 be- 
dazu dient. digitale Daten zu mo^ub^^^ ^d zu de^o- ^r der GPS-Satellitea 

duUeren, die auf der Verbmdung 18 hm zur Gateway , /p^. n speichert in einem zugehongen 

steuenmg24undwegvonilirfUeBen.DieMtemie27^t g^^^'^^'^VEfheieri^ 

Ober eine Verbindung 22 mit S^^,''/*^^^^^^ „ Kobalen Positioniersysteme. Die Teitaehmeremhe t 
niererapfanger 26 verbunden. Der globale Posmomer 55 aer g. ^^^^^^^ ^ 

empfanger 26 kann einer von mehreren gloW^^^ ESbn^SdieGateway-Steuerung24.welcheSatel- 

balen Positioniersatemten5(Rg. IVDieGatewayste^^^^ Sba^L KoimmuTatioi^systems kommuniziert und 
rung 24 kami digitale Daten uber die Verbmdung 17 

vomGatewayspeicher25 speichernund *.eder^^^^^ 65 J^tlriuSiUiningsform der vorliegenden Erfindung 
Der Gatewayspeicher 25 lomn em beljeb^g^r <S iL ^^^J^^ Bezieht man sich auf F.g. 3. so empfangt die 
mechanismus seia Ein TeU der d«g»ta^e^Daten (he im ^"^^f ^'*^bwaruverbindungsdaten von emem glo- 
Gatewayspeicher 25 gespeichert smd, smd SateUiten- Antenne w adw 
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balen PosmoniersysteraTwie dem GPS, als auch Ab- 
wartsverbindungsdaten» die von Satellitcn 4 (Fig. I) des 
globalen Kommunikationssystems gesendet werden. 
Zusatzlich sendet die Antenne 40 aiif einer Aufwarts- 
verbindung Sprache und digitaie Daten von der Teil- 
nehmereinheit 2 zu den Sateliiten 4 (Fig. 1) des globalen 
Konununikadonssystems. 

Die Antenne 40 ist Ober die Verbindung 41 mit dem 
Funkfrequenz-(RF)-Vorderende 30 verbunden. Da die 
globale Positioniersysteminfonnation als auch die 
Obertragungen vom globalen Kommunikationssystem- 
sateliiten 4 (Fig. 1) sich im gleichen Frequenzband befin- 
den, mussen sie fur eine Verarbeitung getrennt werden. 
Das RF-Vorderende 30 liefert eine Entkombinierung 
der Abwartsverbindungssignale in globale Positionier- 
systemsignale, die auf der Leitung 44 ubertragen wer- 
den und empfangene Daten des Kommunikationssy- 
stems, die auf der Leitung 42 ubertragen werdea Das 
RF-Vorderende 30 liefert auch die Isolation der ein- 
laufenden Abwartsverbindungssignale und der nach au- 
Ben gehenden Aufwartsverbindungssignale auf der Ver- 
bindung 41. 

Das RF-Vorderende 30 ist ufaer Verbindungen 42, 43 
mit dem Kommunikationssystemtransceiver 32 verbun- 
den. Die Verbindungen 42, 43 sind fur vom Kommunika- 
tionssystem gesendete Signale 43 und vom Kommuni- 
kationssystem empfangene Signale 42 vorgesehea Der 
Transceiver 32 sendet und erapfangt Signale in einem 
Format, das mit den Kommunikationssatelliten 4 im glo- 
balen Kommunikationssystem kompatibel ist Diese Si- 
gnale umfassen Datennachrichten, die es der TeOneh- 
mereinheit 2 gestatten, sich in Datenverbindung mit ei- 
nem sich in der Nahe befmdlichen Kommunikationssa- 
telliten 4 (Fig. 1) zu befmden. Durch diesen Sateliiten 4 
befindet sich die Teihiehmereinheit 2 auch in Daten- 
kommunikation mit jedem anderen Knoten des globa- 
len Kommunikationssystems, wie dem benachbarten 
Gateway 1 (Fig. 1) 

Das RF-Vorderende 30 ist auch uber eine Verbindung 
44 mit einem globalen Positioniersysteraempf anger 31 
verbunden. Das RF-Vorderende 30 gewahrleistet, daB 
der globale Positioniersystemempfanger 31 auf Verbin- 
dung 44 nur Information von einem globalen Positio- 
niersystem empfangt Die Teilnehmereinheit 2 emp- 
fangt Signale, die durch das globale Positioniersystem 
iibertragen werden und erzeugt Daten, die einen aktuel- 
len Ort der Teilnehmereinheit beschreiben. 

Der Kommunikationssystemtransceiver 32 dient zur 
Demodulation der Abwartsverbindungsdaten aus einem 
Abwartsverbindungstragersignal und zur Modulation 
von Aufwartsverbindungsdaten auf ein Aufwartsverbin- 
dungstragersignal. Die demodulierten Daten werden 
uber eine Verbindung 48 zur Teilnehmereinheitsteue- 
nmg 33 gesendet Die Modulationsdaten werden uber 
eine Verbindung 47 von der Steuerung 33 zum Transcei- 
ver 32 gesendet 

Der Kommunikationssystemtransceiver 32 und der 
Empfanger 31 des globalen Positioniersystem sind beide 
uber Verbindungen 45— 48 mit der Teilnehmereinheits- 
steuenmg 33 verbunden. Die Steuerung 33 steUt zusatz- 
lich eine Verbindung uber eine Verbindung 49 zur Teil- 
nehmereinheitsbenutzerschnittstelle 34 her. Die Benut- 
zerschnittstelle 34 wird auch in einer bevorzugten Aus- 
fiihrungsform verwendet um Benutzereingaben zu 
sammeb, wie den Betrieb der Leistungsschalter und das 
Sammeln von Telefonnummern fur das Piazieren eines 
Gesprachs. Die Benutzerschnittstelle 34 wird verwen- 
det um dem Benutzer Nachrichten anzuzeigen, die im 
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Poslromerdatendienstverfahren enthalten 



globalen 
sind. 

Die Steuenmg 33 hat in einer bevorzugten Ausfuh- 
rungsform Zugang zu Zdtgebungs- und Speichervor- 
5 richtungen. Die Steuerung 33 enthalt eine Aufzeichnung 
des aktuellen Datums und der Zeit Ein Speicherteil der 
Steuerung 33 umfaBt eine M5glichkeit Daten zu spei- 
chem, die als Befehle fur die Steuenmg 33 dienen und 
die, wenn sie durch die Steuerung 33 ausgefuhrt werden, 

10 bewirken, daB die Teilnehmereinheit 2 Prozeduren aus- 
fuhrt, die im Text und in FluBdiagrammen nachfolgend 
diskutiert werden. Zusatzlich umfaBt ein Speicherteil 
Variablen, Tabellen und Datenbasen, die durch den Be- 
trieb der Teilnehmereinheit 2 manipuliert werden. 

15 Die Steuerung 33 enthalt auch Aufzeichnungen des 
aktuellen Ortes der Teihiehmereinheit und aktualisiert 
Zeit und Aufzeichnungen der groben und genauen Orts- 
datea Die groben Ortsdaten werden durch die Steue- 
rung 33 imter Verwendung von Information berechnet 

20 die in Signalen enthalten ist die durch die Kommunika- 
tionssatelliten 4 (Fig. 1) im globalen Kommunikations- 
system ubertragen werden. Die genauen Ortsdaten wer- 
den durch die Steuerung 33 berechnet unter Verwen- 
dung von Information, die in den Signalen vorhanden ist 

25 die durch die Sateliiten 5 (Fig. 1) in einem globalen Posi- 
tioniersystem ubertragen werdea 

Die Steuerung 33 enthalt eine Aufzeichnung der Sa- 
teliiten, die der globale Positionierempfanger verwen- 
det um die genauen Ortsdaten zu berechnea Wie nach- 

30 folgend detaillierter diskutiert werden wird, bestimmt 
die Teilnehmereinheit 2 ihre eigenen groben und genau- 
en Ortsdaten. In einer bevorzugten Ausfuhrungsform 
der vorliegenden Erfindung verwendet die Teilnehmer- 
einheit 2 ein globales Positioniersystem, wie das GPS, 

35 um genaue Ortsdaten zu bestimmen. Die Teilnehmer- 
einheiten 2 verwendeten konventionelle Techniken, um 
Signale zu uberwachen und zu verarbeiten, die durch 
die Kommunikationssatelliten 4 (Fig. 1) ubertragen 
werden, um eine Selbstbestimmung grober Ortsdaten 

40 durchzufuhren. 

Fig. 4 zeigt ein FluBdiagramm eines Teiles eines glo- 
balen Positionierdatendienstverfahrens, das wiinschens- 
werterweise durch eine Systemsteuerung gemafl einer 
bevorzugten Ausfuhrungsform der vorliegenden Erfin- 

45 dung durchgefuhrt wird. Das Systemsteuerverfahren 
100 beginnt in Schritt 101 durch Unterbrechung des 
normalen Registrierverfahren. In Schritt 102 wird eine 
globale Positionierdatendienstabfrage durch die Sy- 
stemsteuerung durchgefuhrt Wenn keine Datendienst- 

50 unterbrechung vorhanden ist so setzt sich das normale 
Registrierverfahren fort. Wenn die Datendienstunter- 
brechung vorhanden ist dann wird in Schritt 103 eine 
Verbindung zwischen der Teilnehmereinheit 2 (Fig, 1) 
und dem Gateway 1 (Fig. 1) errichtet mit der die Teil- 

55 nehmereinheit 2 registriert wird In Schritt 104 wird die 
Anforderung von der Teilnehmereinheit 2 zum Gate- 
way 1 gegeben. In Schritt 105 werden die Daten vom 
Gateway 1 (Fig. 1) an die Teilnehmereinheit 2 (Fig. 1) 
gegebea In Schritt 106 loscht die Systemsteuerung 3 

60 (Rg. 1) die globalen Positionierdatendienstunterbre- 
chung nach dem Empfangen einer Nachricht von der 
Teilnehmereinheit 2 (Fig. 1). Nach dem Fortsetzen der 
normalen Registrierung in Schritt 107 endet das Verfah- 
ren 100. 

65 Fig. 5 zeigt ein FluBdiagramm fiir einen Teil des glo- 
balen Positionierdatendiensrverfahrens, das wunschens- 
werterweise durch ein Gateway 1 gemaB einer bevor- 
zugten Ausfuhrungsform der vorliegenden Erfindung 
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ItO. Im Schritt 112 wW erne Anfrage fQr 4e ^tol^ J^,^^^^g 3 (F.g. 1) bcnachrichtigt wird. die 
Schritt 113 cine Abfragc durchgehihrt. urn zu besom- gba^e i-oauo 

men. ob der Anfragende fOr ttei Datendienst ein guln- 5 , ^ 1) fQhren wunschenswertewei- 

ger Teilnehmer ist Wcnn die Teitaehmeremheit 2 °« ^^^^^^verfSguigsfunW^ to das Telekom- 
(Fig. 1) k«n gOltiger Benutzer ist. so sendet die G«e- ^^^-J^^ ij^f 1) durch. wobei eine Spur- 
waWuerung 24 Z^^^^.^S*'^ ?^£SfitionirgUwoimTeleko^^^ 
in Schritt 114 an den Benutzer tind beendet das Verf ah 1) in Iltemativen Ausfuhningsformen 

renllO.WenndieTeitoehmereinheit2(Fig.l)cmgulo- 10 ^JJj^^^en kann. Jedes Gateway 1 (Rg.l) 
ger Benutzer ist. verarbeitet die Gateway-Steuerung 24 'Sn solcie Teilnehmereinheiten 2 

SobeOrtsdateninSchrittllSundfuhrteinenVe^^^ SfnduJcSfSSJsS. Gateway I registriertsind. 
Srischen -.pfangenen (a]«uellen)^b»^aten f AusfQhrungsform hat jede Te. - 

und gespeicherten (vorhengen) groben Ortsdaten in " " . t. ^. Heim-Gateway I (Fig. I). 
Schritt 116 durch. Wenn die Ortsdaten axa^ge^^ daB .5 J^f^^^fS eiem Gebiet bewegen kan^^ 
sich die Teitaehmereinheit 2 an einem Ort b^^ jotei sie ^ ^ ^ ^ 

det. so aktualisiert die Gateway-Steuenmg 24 m S<tott ^urcn em ^ ^ ^ (p,g. 1) kann erne globale 
117ihregespeichertengrobenOrtsdatenKrdieseT«l- ^!^S^"JdiSSemng vin jeder registrier- 
nehmereLJit 2 (F* 1> In LT?SSJrtSV?ig^zu jeder Zeit empfan- 

Gateway-Suuerung 24, zu welchem der globaien rosi 20 ' 

tioniersatemtensystemedieanfordcrndeBnhotg^^ genwero p. 5 erlautert wurde. spei- 

Das Vcrfahren 110 selzt sich nut Schntt l^^Jort.^ Wie m ^ ^ ^ Ortsdaten m der 

Schritt 119 bestinnnt die Gateway-Steuerung 24^ ob^- ^KerVmheit^atenbasis. Die Datenba- 

manach-Datenangefordertwurden. Wenn^ach. G"^/,^, ^^^.i^hnung f iir jede registriene Te,^^ 
Daten angefordert wurden. verwendet die Gateway- 25 ?,'^,'™^L,:t j ^e. li Jede Aufzdchnung u^^ 
gteuerung schritt 120. um Ataanach-Daten nur f.^ g^^ SSt^ c^eTD^^eVTeilnehmereinhei. dn Daten- 
wisse globale Positiomersatelliten ^^^^^^^^^jj Sd & den groben Ort der Teiinehmereinheit. em Da- 
des Schrittes 120 werden empfangene grobe Ortsdaten lera m ort der Datenemheit und Da- 

undandereKenntnissedesgloba^HiPosit.omersy««ns "^'g^™^^ 
der Teiinehmereinheit durch die Gateway-Steuening 24 30 tcnfe der 

verwendet. um zu berechnen. welche gl°biden Posito- ''^JJ"^ - ^ HuBdiagramm eines Teiles eines glo- 
niersatelUten eine beste KonstellaOon for d,e Te^^^ baS>o"ierfatendienstverfahrens. das ^ens- 
mereinheit 2 (Fig. 1) an direm ^"'f !f ^^"^S; J^erterwe se durch die Teiinehmereinheit 2 ^.g. 1) ge- 
WemikeineAhnanach-Daten ange ordert wurden, la£ bevorzugten Ausfuhrungsform der vorhe- 

die Gateway-Steuerung 24 Schntt 120 ausund^^^^^ 3S ^J^'^^SidVchgef^ wird. Das Verfahren 
Schritt 121. Wenn Ahnanach-Daten angefordert wur- ^f^^^j^J'^orlugte Ausfuhrungsform eines genauen 
den. werden Ahnanach-Daten fflr (he gewBsen Satetti- J?» 'f^f^^^^ /rfahrens. Der Start 151 wird immer 
ten in einer besten KonsteUation als Teil der globaten O^^^""^^ .j^e Teiinehmereinheit 2 (Fig. 1) 
Positioniderdatendienstdaten emgeschlossen und das ^^ ^^.^o^gt wird oder eine Neuregistrierun 
Verfahren 110 macht mit Schntt 121 weiter. « ™" ^^'^^p^M^uTe werden erkemien. daB wahrend 

InSchritt 121 bestimmt dieGatewaysteuenmg2^ob ^^^^^JJ^^f^* der Neuregistriening viele 

Ephemeridendaten angefordert ^^e'^nS. Se SpeiSe«rte auf vorbestinmite Werte gesetzt werden 
meridendatenangefordertwurden.verwendet(heG^^^ g^Sa fa Schritt 152 werden grobe Ortsdaten berech- 
waysteuenmg Schritt 122. um Ephemendendaten nur J^^^^^^^ 

fur gewisse globale Positionierungssatelhtenzu erh^- 45 'J^^™^^* ^tragungskanal von einem der 
tea AU Teil des Schrittes 122 werden die empfangenen J« J^Sk^ti^iLatelhten 4 (Rg. 1) geliefert wird Eine 

wurden. laBt die Gatewaysteuenmg 24 den Sdintt 122 '^^^^1^^^^ cntweder m einer BereitsteUung 

aus und geht zu Schritt 123. Wenn Ephemendendaten J^-Sstellung betrieben werden. 

Tgefordm wurden. werden die EphemendendM^^^^ 55 ^^^"^^'^fi^^^^'^Slisienilgsverfahren kSnnen 

die gewissen SatelUten in einer besten KonsteUation als rff^^?^.^^^^^ 2 (Fig. 1) bestimmen. ob eine 



.e?Se!S;=e=eT^^^^^ Sekunden bis einmal alle paar Minuten Oder Munaen 

einheitZ Der Schritt 1 24 folgt, in welchem die Gateway- =^^^^1^ ^ ^^^^^ ^^^^^ 

stcuenmg24aufgenaueOrtsdaten.dievonderTeJneh- Teitaehmereinheit 2 (F.g.l) in 

mereinheit 2 empfangen werden soUen. wartet In ^^J'^'^" i^bale Posltioniersystemal- 

Schritt 125 werden genaue Ortsdaten m emer Tabelle 65 hat Ein Kriterium fur die Bestimmung 

mit einer Zeimiarkiening im GatewayspeicherJ ge- gespeicherter Daten sind ihr Alter. Ein 

-1Sl"^Lt^S^^^^ ^^;£f^teriJmLd.eOrtsdaten.IndiesemGalng- 
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keitstest bestimint die^Qnehmereinheit 2 (Fig, 1), ob 
ihr aktueller Ort innerhalb eines spezifizierten Gebietes 
bezuglich ihres letzten gespeicherten Ortes liegt 

Wenn die Teilnehmereinheit 2 (Fig. 1) bestiinmt, daB 
die GPS-Almanachdaten nicht g^tig sind, so aktuali- 
siert sie in Schritt 154 eine globale Positionierdaten- 
dienstanforderung und macht mit Schritt 155 weiter. 
Wenn die Almanachdaten gOItig sind, so geht die Teil- 
nehmereinheit 2 zu Schritt 155. 

In Schritt 155 bestimmt die Teilnehmereinheit 2 
(Flg.1}, ob sie guitige GPS-Ephemeridendaten hat 
Wenn die Teilnehmereinheit 2 (Fig. 1) bestimmt, daS die 
GPS-Ephemeridendaten nicht gultig sind, so aktualisiert 
sie eine globale Positionierdatendienstanforderung m 
Schritt 156 und macht mit Schritt 157 weiter. Wenn die 
Ephemeridendaten gultig sind, so geht die Teilnehmer- 
einheit 2 2u Schritt 157 weiter. 

In Schritt 157 werden eine globale Positionierdaten- 
dienstanforderung und grobe Ortsdaten uber Kommu- 
nikationssatelliten 4 (Fig. 1) an das steuerende Gateway 
1 (Fig. 1) fur das Anfordem der Teilnehmereinheit 2 
(Fig. 1) gesendet In Schritt 158 wartet das.genaue Orts- 
bestimmungsverfahren 150 in der Teitaehmereinheit 2 
(Fig. 1) auf die angeforderten Daten, die vom Gateway 1 
(Fig. 1) empfangen werden sollen. In Schritt 159 werden 
die angeforderten Daten empfangen und verarbeitet, so 
daB sie durch den GPS-Empfanger 31 (Fig. 3) verwen- 
det werden konnen. Der GPS-Empfanger 31 (Fig. 3) 
verwendet die globalen Positionierdatendienstdaten m 
Schritt 160, um das Erfassen und das Sptirverfolgen der 
erforderlichen Satelliten 5 (Fig. 1) in einem globalen Po- 
sitioniersystem zu vergroBem. 

Das genaue Lokalisierverfahren 150 setzt sich mit 
Schritt 161 fort, in weichem genaue Ortsdaten berech- 
net und gespeichert werden. In Schritt 162 werden ge- 
naue Ortsdaten durch die Teilnehmereinheit 2 (Fig. 1) 
zum Gateway 1 (Fig. 1) gesendet Die Teilnehmerein- 
heit 22 (Fig. 1) empfangt in Schritt 163.eine Verfahrens- 
beendigungsnachricht vom Gateway 1 (Fig. 1), die den 
Status des genauen Lokalisierverfahrens anzeigt Die 
Teilnehmereinheit 2 macht dann in Schritt 164 mit ei- 
nem normalen Registrierverfahren weiter und das Ver- 
fahren 150 endet Nach der Registrierung ist die Teil- 
nehmereiheit 2 (Fig. 1) bereit, Gesprache zu senden 
Oder zu empfangen. 

Wenn die Teihiehmereinheit 2 (Fig. 1) entweder auf 
ein einlaufendes Gesprach oder auf eine Benutzereinga- 
be, die ein abgehendes Gesprach befiehlt, wartet, so 
arbeitet sie in einer Bereitstellung. Von der Bereitstel- 
lung kann sie in ein Gesprachsverarbeitungsbetriebsart 
eintreten und aus ihr zuruckkehren, wenn ein anderer 
Benutzer des Telekommunikationssystems anruft 
Wenn die Teilnehmereinheit 2 (Hg. 1) aus ist (abge- 
schaltet), so geht sie in einen batteriesparenden abge- 
schalteten Zustand uber. 

Die Teilnehmereinheiten 2 (Fig. 1) bestimmen ihre 
aktuellen One nach einem regehnaBigen Schema. Wenn 
ihre aktuellen Orte auflerhalb eines speziellen Schwell- 
wertes in Bezug auf ihren letzten Orte liegen. senden sie 
Lokalisierungsdatennachrichten an das Telekommuni- 
kationssystem 15 (Fig. 1), wobei die Lokalisierungsda- 
ten, die durch das Gateway 1 (Fig. 1) gehalten werden. 
aktualisiert werden, und um eine Definition eines neuen 
Schwellwertes zu empfangen. 

Wenn dieser vorbestimmte Schwellwert nicht iiber- 
schritten wurde, vergleicht die Teilnehmereinheit 2 
(Fig. 1) eine Zeitmarkierung, die mit den Ortsdaten auf- 
gezeichnet ist, mit dem aktuellen Datum und der Zeit, 
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um zu bestinilH[ ob eine vorbestimmte Dauer abge- 
laufen ist Vorzugsweise wird diese Dauer auf einen sehr 
groBen Wert gesetzt, wie beispielsweise einen Monat, 
so daB relativ stationare Teilnehmereinheiten 2 (Fig. 1) 
5 keine wesentliche Menge der Batterieleistung oder 
Kommunikationsquellen verbrauchen, um ihre Orte 
zum Telekommunikationssystem 15 (Fig. 1) zu meldea 

Wahrend das Verfahren 150 vorzugsweise wahrend 
des Einschaltens oder der Neuregistrierung durchge- 
10 fuhrt wird, kann eine Teihehmereinheit 2 (Fig. 1) zu 
jeder Zeit eine Nachricht empfangea genaue Ortsdaten 
vom Telekommunikationssystem 15 (Fig. 1) zu aktuali- 
sieren. Ein Aktualisierungsnachricht befiehlt der Teil- 
nehmereinheit 2 (Fig. 1), zu antworten durch das Senden 
15 genauer Ortsdaten, die ihren aktuellen Ort beschreiben. 
In dieser Aktualisierungsnachricht kann das Gateway 1 
(Fig. 1) Almanach- und Ephemeridendaten fur die Teil- 
nehmereinheit 2 (Fig. 1) einschlieBen. Wenn eine Aktua- 
lisierungsnachricht empfangen wurde, konnen einige 
20 oder alle der Aufgaben 152— 164 durchgefuhrt werden. 
Die vorher beschriebene Teihiehmereinheit mit dem 
globalen Kommunikationssystem, das globale Positio- 
nierdatendienstdaten liefert, liefert die folgenden Vor- 
teile. Zuerst kann ein globales Kommunikationssystem. 
25 indem es schneller den genauen Ort einer Teihiehmer- 
einheit weiB, der Teihiehmereinheit einen besseren 
Dienst lief em, insbesondere in verstopften Gebieten. 

Als zweites kann in einer Notsituation eine Teilneh- 
meremheit in kurzerer Zeit exakt lokalisiert werden. 
30 Dies hilft dem antwortenden Personal durch das Anga- 
be eines exakten Ortes des Notfalls. 

Die vorliegenden Erfindung wurde oben unter Bezug 
auf eine bevorzugte Ausfuhrungsfonn beschriebea 
Fachleute werden jedoch erkennea daB Anderungen 
35 und Modifikationen in dieser bevorzugten Ausfuh- 
rungsform gemacht werden konnen, ohne vom Umfang 
der aktuellen Erfmdung abzuweichea Wahrend bei- 
spielsweise eine bevorzugte Ausfuhrungsform in Begrif- 
fen der Verwendung eines satellitengestutzten GPS Po- 
40 sitioniersystems fur das Bereitstellen von Ortssignalen 
an die Teilnehmereinheiten beschrieben wurde, konnen 
auch andere Positioniersysteme und Verfahren verwen- 
det werdea Somit sollen diese und andere Andenmgen 
und Modifikationea die fur Fachleute offensichtlich 
45 sind, im Umfang der vorliegenden Erfindung einge- 
schlossen seia 

Patentanspruche 



50 



55 



60 



65 



1. Verfahren in einem Telekommunikationssystem 
(15), das eine Vielzahl globaier Positioniersateliiten 
(5), mindestens einen Kommunikationssatelliten (4), 
eine Vielzahl von Teilnehmereinheiten (2), die nahe 
der Oberflache der Erde angeordnet sind, und min- 
destens ein Gateway (1) zur Bereitstellung globaier 
Positionierdatendienste fur die Vielzahl der Teil- 
nehmereinheiten (2) von dem mindestens einen Ga- 
teway (1) einschlieBt, gekennzeichnet durch fol- 
gendeSchritte: 

a) ein Gateway (1) des mindestens einen Gate- 
ways (1) beredinet und speichen Daten fur die 
Verwendung bei der Bereitstellung globaier 
Positionierdatendienste und verwendet Infor- 
mation, die von der Vielzahl globaier Positio- 
niersateliiten (5) empfangen wurde; 

b) eine Teilnehmereinheit (2) der Vielzahl von 
Teilnehmereinheiten (2) verwendet diesen glo- 
balen Positionierdatendienst durch Senden 
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(157) cii^P^ordenmg fOr gewisse Tale der 
- Daten an das Gateway (1) Qber den minder _ _ 
stens einen Kommunikationssatellitcn (4); 

c) das Gateway (1) Uefert (123) die gewissen 
TeDe der Daten als globale Positionierdaten- 5 
dienstdaten an <Ue Teilnehmereinheit (2), wenn 
die Teilnehmereinheit (2) einen gultigen An- 
fordererdarstellt; 

d) dieTeiinehniereinheit(2) verwendetdie glo- 
balen Positionierdatendienstdaten, um selbst 10 
genaue Ortsdaten fur die Teilnehmereiniieit 
(2) unter Verwendung der Vieizahl der globa- 
Icn Positioniersatellitcn (5) zu bestimmen; 

c) die Tcilnehniereinlieit (2) speichert (161) die 
globaien Positionierdatendienstdaten und die 15 
genauen Ortsdaten. - v 

2. Verfahrcn nach Anspnich 1, wobei es zusatzhch 
durch folgendcn Schritt gekennzeichnet ist: 
dieTeilnehinereinhcit(2)ufaertragt(162)diegenau- 

en Ortsdaten an das Gateway (1). » 
3 Verfahren in cinem Telekommunikationssystem 
(15), das ausgebUdet ist. um einen globaien Posido- 
nierdatendienst zu Uefcm, das inindestens emen 
Kommunikationssatemten (4), mindestens cm Ga- 
teway (1), eine Vieizahl von Teilnehmereinheiten 25 
(21 die nahe der Oberfliche der Erde angeordnet 
sind. und eine Systemsteuerung (3) umf aBt. zum Be- 
treiben der Systemsteuerung (3). gekennzeichnet 
durch folgendeSchritte: . 
a) Verarbeiten (102) einer globaien Positio- 30 
nierdatendienstunterbrecfaung, die von einer 
Teilnchmerdnheit (2) der Vieizahl der Teilneh- 
mereinheiten (2) empfangen wird; 
b Erzeugen von Verbindungen (103) uber den 
mindestens einen KommunikationssateUiten 35 
(4) von der Teilnehmereinheit (2) zu einem Ga- 
teway aus dem mindestens einen Gateway (1); 

^Loschen (106) der globaien Positionierda- 
tendienstunterbrechung. 40 
4 Verfahren in einem Telekommunikationssystem 
(151 das eine Vieizahl globaler PositioniersateUiten 
(5). mindestens einen KommunikationssateUiten (4), 
mindestens ein Gateway (1). und eine Vieizahl von 
Teilnehmereinheiten (2). die nahe der Oberflache 45 
der Erde angeordnet sini zum Betreiben des min- 
destens einen Gateways (1) umf aBt, um emen glo- 
baien Positionierdatendienst zu liefem, gekenn- 
zeichnet durch folgende Schritte: 

a) Empfangen von Ortsinformation von der 50 
Vieizahl der globaien Positiomersatelliten (5); 

b) Berechnen von Ephemeriden- und Alma- 
nachdaten fur die Vieizahl der globaien Posi- 
tioniersateUiten (5) aus der Ortsinformation; 

c) Speichem der Ephemeriden- und AJma- 55 
nachdaten fur die Vieizahl der globaien Posi- 
tioniersateUiten (5); 

d) Empfangen von Anforderungen (112) tur 
den globaien Positionierdatendienst von ge- 
wissen Einheiten aus der Vieizahl der Teihieh- 50 
mereinheiten(2); 

e) Bestimmen (120, 122) gewisser Tede der 
Ephemeriden- und Almanachdaten unter Ver- 
wendung dieser Anforderungen; und 

f) BereitsteUen (123) des globaien Posinomer- es 
datendienstes uber mindestens einen der 
Kommunikationssatemten (4), wobei die ge- 
wissen Einheiten aus der Vieizahl derTeilneh- 
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iHBPcmnciten (2) mit den gewissen Teilen der 
Ephemeriden^ und Almanachdaten versorgt 

werden. . r u u 

5. Verfahrcn nach Anspruch 4. zusatzhch gekenn- 
zeichnet durch folgende Schritte: 

Empfangen (125) gcnauer Ortsdaten von ei- 
ner aus der Vieizahl der Teilnehmereinheiten 
(2); und , ^. 

h) Speichem (125) der Ortsdaten fur die gewis- 
sen Enheiten aus der Vieizahl der Teilnehmer- 
einheiten (2). . J . 

6. Verfahren nach Anspruch 4. wobei der Emp- 
fangsschritt welter gekennzeichnet 1st durch fol- 
genden Schritt: 

Verfolgen der Spur gewisser SatelUten aus der 
Vieizahl globaler PoationiersateUiten (5), wenn die- 
se gewisse SateUiten fur das Gateway (1) sichtbar 

7/Verfahren nach Anspruch 4. wobei der Berech- 
nungsschritt weiter durch folgenden Schntt ge- 
kennzeichnet ist: 

Bestimmen (118) aktueUer Ephemenden- und Al- 
manachdaten fur alle SateUiten aus der Vieizahl der 
globaien PositioniersateUiten (5). ^ . , 

I Verfahren nach Anspruch 4, wobei der Speicher- 
schritt weiter gekennzeichnet ist durch folgenden 

sSchem der aktueUen Ephemeriden- und Alma- 
nachdaten fur aUe SateUiten aus der Vieizahl der 
globaien PositioniersateUiten (5). 
9 Verfahren in einem Telekommunikationssystem 
(15), das eine Vieizahl globaler PositioniersateUiten 
(51 mindestens einen Kommumkationssatelhten (4), 
mSidestens ein Gateway (1), und mindestens eine 
Teitoehmereinheit (2), die sich dicht an der Oberfla- 
che der Erde befindet. umfaflt, zum Betreiben der 
mindestens einen TeUnehmereinheit (2), gekenn- 
zeichnet durch folgende Schritte: 

a) Bestimmen (153, 155), welche Ephemenden- 
und Almanachdaten als globale Positiomerda- 
tendienstdaten angefordert werden sollen; 

b) Senden (157) einer Anforderung fur diese 
globaien Positionierdatendienstdaten uber 
den mindestens einen KommunikationssateUi- 
ten (4) an das mindestens eine Gateway (1); 

c) Empfangen (159) der globaien Positionier- 
datendienstdaten von dem mindestens einen 
Gateway (1); und . , 

d) Speichem der globaien Posmomerdaten- 
dienstdatcn. 01-%* 

10. Verfahren nach Anspruch 9. wobei der Schntt a 
weiter gekennzeichnet ist durch folgende Schritte: 

al) Bestimmen, daB genaue Ortsdaten nicht 
gOltig sind; . 
a2) Bestimmen. daB gespeicherte globale Posi- 
tioniersateUitenalmanachdaten mcht giiltig 

sind; und • - - 

a3) Bestimmen, daB gespeicherte Positiomer- 
satelUtenephemeridendaten nicht gultig smd. 

11. Telekommunikationssystem (15) gekennzeich- 

ehie Vieizahl globaler PositioniersateUiten (5); 
mindestens einen Kommunikationssatemten (4); 
mindestens ein Gateway (1), das Kommumkations- 
verbindungen (7, 10. 11) zur Vieizahl der globaien 
PositioniersateUiten (5) und zum mindestens emen 
KommunikationssateUiten (4) hat; und 
mindestens eine TeUnehmereinheit (2), die Komrau- 
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nikationsverbindBlfln (6, 8, 9) zur Vielzahl der glo- 
balen Positioziiersateiliten (5) und zum mindestens 
einen Kommunikationssatelliten (4) hat, wobei das 
mindestens eine Gateway (1) so ausgebiidet ist daB 
es einen giobalen Positionierdatendienst der min- 5 
destens einen Teilnehmereinheit (2) in Erwiderung 
aiif eine Anforderung von der mindestens einen 
Teilnehmereinheit (2) bietet, und wobei die minde- 
stens eine Teibehmereinheit (2) so ausgebiidet ist, 
dafi sie die giobalen Positionierdatendienstdaten 10 
verwendet, die ihr von dem mindestens einen Gate- 
way (1) geliefert werden in dem giobalen Positio- 
nierdatendienst 

12. Telekommunikationssystem (15) nach Anspruch 

1 1, wobei jedes Gateway des mindestens einen Ga- 15 
teways (1) folgendes umfaBt: 

a) eine Vorrichtung (26) zum Empfangen der 
giobalen Positionierdatendienstdaten von der 
Vielzahl der giobalen Positioniersatelliten (5); 

b) eine Vorrichtung (23) fur das Empfangen 20 
von Anforderungen fur die giobalen Positio- 
nierdatendienstdaten von der mindestens ei- 
nen Teilnehmereinheit (2); 

c) eine Vorrichtung (23) fur das Senden der 
giobalen Positionierdatendienstdaten an die 25 
mindestens eine Teilnehmereinheit (2) in Erwi- 
derung auf diese Anforderungen; 

d) eine Vorrichtung (25) fiir das Speichem der 
giobalen Positionierdatendienstdaten; und 

e) eine Vorrichtung (24) fiir das Verarbeiten 30 
der Anforderungen und der giobalen Positio- 
nierdatendienstdaten, wobei die Vorrichtung 
fur die Verarbeitung mit der Vorrichtung fur 
das Empfangen und mit der Vorrichtung fiir 
das Senden und der Vorrichtung fiir das Spei- 35 
chern verbimden ist 

13. Telekommunikationssystem (15) nach Anspruch 
11, wobei die mindestens eine Teilnehmereinheit (2) 
gekennzeichnet ist durch: 

a) eine Vorrichtung (30) fur das Senden von 40 
Anforderungen fiir die giobalen Positionierda- 
tendienstdaten an ein Gateway (1) iiber minde- 
stens einen Kommunikationssatelliten (4); 

b) eine Vorrichtung (30) fiir das Empfangen 
der giobalen Positionierdatendienstdaten vom 45 
Gateway (1); 

c) eine Vorrichtung fiir das Speichem der gio- 
balen Positionierdatendienstciaten; und 

d) eine Vorrichtung (33) fur das Verwenden 
der giobalen Positionierdatendienstdaten zur 50 
Selbstbestimmung genauer Ortsdaien, die mit 
der Vorrichtung fur das Empfangen, der Vor- 
richtung fiir das Senden und der Vorrichtung 
fur das Speichem verbunden ist 

14. Verfahren in einem Telekommunikationssystem 55 
(15), das eine Vielzahl globaler Positioniersatelliten 
(5), mindestens einen Kommunikationssatelliten (4), 
eine Vielzahl von Teilnehmereinheiten (2), die sich 
nahe der Oberflache der Erde befinden, und minde- 
stens ein Gateway (1) umfaBt, fiir das Bereitstellen so 
globaler Positionierdaten an die Vielzahl der Teil- 
nehmereinheiten (2) von dem mindestens einen Ga- 
teway (1), gekennzeichnet durch die folgenden 
Schritte: 

a) ein Gateway (1) des mindestens einen Gate- 55 
ways (1) verarbeitet und speichert (115, 117) 
die giobalen Positionierdaten unter Verwen- 
dung von Information, die von der Vielzahl der 
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glob^P Positioniersatelliten (5) empfangen 
wurde; 

b) eine Teilnehmereinheit (2) der Vielzahl von 
Teilnehmereinheiten (2) bestimmt selbst (152) 
grobe Ortsdaten fur die Teilnehmereinheit (2) 
unter Verwendung von Information, die von 
dem mindesten einen Kommunikationssatelli- 
ten (4) empfangen wird; 

. c) die Teilnehmereinheit (2) sendet (157) eine 
Anforderung fur die giobalen Positionierdaten 
an das Gateway (1) iiber den mindestens einen 
Kommunikationssatelliten (4), wobei die An- 
forderung die groben Ortsdaten einschlieBt 

d) das Gateway (1) verwendet die groben Orts- 
daten, urn gewisse Telle der giobalen Posi- 
tionsdaten, die geliefert werden soUea zu be- 
stimmen(119,121); 

e) das Gateway (1) liefert (123) die gewissen 
Telle der giobalen Positionierdaten an die Teil- 
nehmereinheit (2), wenn die Teilnehmereinheit 
(2) ein giiltiger Anforderer ist; 

f) die Teilnehmereinheit (2) verwendet die ge- 
wissen Telle der giobalen Positionierdaten fiir 
eine Selbstbestimmung (161) genauer Ortsda- 
ten fiir die Teilnehmereinheit (2) unter Ver- 
wendung der Vielzahl von giobalen Positio- 
niersatelliten (5); und 

g) die Teilnehmereinheit (2) speichert (161) die 
giobalen Positionierdaten und die genauen 
Ortsdaten. 

15. Verfahren nach Anspruch 14, wobei es zusatz- 
lich durch folgenden Schritt gekennzeichnet ist: 
die TeDnehmereinheit (2) sendet (152) die genauen 
Ortsdaten an das Gateway (1). 

16. Verfahren in einem Telekommunikationssystem 
(15), das eine Vielzahl globaler Positioniersatelliten 
(5), mindestens einen Kommunikationssatelliten (4), 
mindestens ein Gateway (1). und eine Vielzahl von 
Teilnehmereinheiten (2), die nahe der Oberflache 
der Erde angeordnet sind, zum Betreiben des min- 
destens einen Gateways (1), fiir das Bereitstellen 
'globaler Positionierdaten an mindestens eine aus 
der Vielzahl der Teilnehmereinheiten (2) umfaBt, 
gekennzeichnet durch folgende Schritte: 

a) Empfangen von Ortsinformation von der 
Vielzahl der giobalen Positioniersatelliten (5); 

b) Berechnen von Ephemeriden- und Alma- 
nachdaten fur die Vielzahl der giobalen Posi- 
tioniersatelliten (5) aus der Ortsinformation; 

c) Speichem der Ephemeriden- und Alma- 
nachdaten fiir die Vielzahl der giobalen Posi- 
tioniersatelliten (5); 

d) Empfangen (112) grober Ortsdaten und ei- 
ner Anforderung fiir den giobalen Positionier- 
datendienst von einer aus der Vielzahl der 
Teilnehmereinheiten (2); 

e) Verwenden der groben Ortsdaten, urn ge- 
wisser Teile aber zu liefemden Ephemeriden- 
und Almanachdaten zu besummen (119, 121); 
und 

f) Bereitstellen (123) eines giobalen Positio- 
nierdatendienstes uber mindestens einen der 
Kommunikationssatelliten (4), wobei die eine 
Einheit aus der Vielzahl der Teilnehmereinhei- 
ten (2) mit den gewissen Teilen der Ephemeri- 
den- und Almanachdaten als globale Positio- 
nierdatendienstdaten verso rgt wird 

17. Verfahren nach Anspruch 16, zusatzlich gekenn- 
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zeichnet durSrolgende Schntte: 

g) Empfangen (125) genauer Ortsdaten von ei- 
■ ner aus der Viclzahl der Teilnehmereinheiten 

{2);und . 

h) Speichem (125) der groben Ortsdaten imd 5 
der feinen Ortsdaten fur die mindestens erne 
Einheit aus der Vielzahl der Teilnehmereinhei- 

tcn(2). , . , - 

18. Verfahren nach Anspruch 16, wobei der Emp- 
fangsschritt wdter gekennzeichnet ist durch fol- lo 

vSefdCT Spur gewisser Satelliten aus der 
Vielzahl globaier Positioniersatelliten (5), wenn me- 
se gcwissc SatelUten fur das Gateway (1) sichtbar 

19 Verfahren nach Anspruch 16, wobei der Berech- 
nungsschritt weiter durch folgenden Schntt ge- 
kennzeichnet ist: 

Bestimmen aktueUcr Ephemendcn- und Almanach- 
daten fur aUe SateUiten aus der Vielzahl der globa- 20 
len Positioniersatelliten (5) 

20 Verfahren nach Anspruch 16, wobei d^ Spei- 
cherschritt weiter gekennzeichnet ist durch folgen- 
den Schritt: . , , . . 
Speichem der aktueUen Ephemenden- und Atoa- 25 
nachdaten fur alle SatelUten aus der Vielzahl der • 
globalen Positioniersatelliten (5). « u 

21. Verfahren nach Anspruch 16. wobei der Schntt 
di weiter folgende Schritte umfaBt: 

dl) Senden (114) einer Zugangsverweige- 30 
rungsnachricht an eine Einheit aus der Vielzahl 
der Teihiehmereinheiten (2), wenn die Anfor- 
derung nicht gultig ist; und . 
d2) Bestimmen welches globale Positiomersy- 
stem die eine Einheit aus der Vielzahl der Teil- 35 
nehmerdnheiten (2) verwenden soil wenn die 
Anforderungguldgist ^ . . c 

22. Verfahren nach Anspruch 16, wobei der Schntt 
e) weiter folgenden Schritt umfaBt: 
wenn die groben Ortsdaten nicht aktuell sind, 40 
Durchfuhren (117) eines Aktualisieningsverfah- 
rens, um die groben Ortsdaten zu speichem. 
23 Verfahren in einemTelekommunikanonssystem 
(15), das eine Vielzahl von globalen Positioniersa- 
telliten (5), tmndestens einen Kommunikationssa- 45 
telliten (4), mindestens ein Gateway (1), und nunde- 
stens eine Teibehmereinheit (2), die dicht an der 
Erdoberflache angeordnet ist, umfaBt, zum Betrei- 
ben der mindestens einen Teibehmereinheit (2), ge- 
kennzeichnet durch folgende Schritte: 50 

a) Bestinunen (152) der groben Ortsdaten un- 
ter Verwendung von Infonnation von emem 
der mindestens einen der Kommunikationssa- 

teUiten(4); , ^ 

b) Senden (157) einer Anfordemng an das mm- 55 

destens eine Gateway (1) uber den mmdestens 
einen Kommunikationssatelliten (4) fur Erf as- 
sungsunterstutzungsdaten, wobei die Anforde- 
rung die groben Ortsdaten einschlieBt; 

c) Empfangen (159) der Erfassungsunterstut- eo 
zungsdaten von dem mindestens einen Gate- 
way (1), ^obei die Erfassungsunterstutzungs- 
daten durch die Ephemenden- und Ahnanach- 
daten fur gewisse Satelliten aus der Vielzahl 
der globalen Positioniersatelliten (5) gekenn- 65 
zeichnet sind, und wobei die gewissen Satelli- 
ten durch das mindestens eine Gateway (1) un- 
ter Verwendung der groben Ortsdaten be- 



s^mtwerden; . . . j 
d) Speichem der- globalen. Positioiuerdaten- 

(Uenstdaten; . , 

t) Erfassen und Verfolgen der Spur des minde- 
stens einen SateUiten aus der VielzaW der glo- 
balen PositioniersateUiten {5). der durch die 
globalen Positionierdatendienstdaten identifi- 

rsclbstbestimmen (161) genauer Ortsdaten 
untcr Verwendung des gewissen emen SateUi- 
ten aus der Vielzahl der globalen Posmomer- 
sateffiten(5);und 

g) Senden (162) der genauen Ortsdaten uber 
den mindestens einen KommumkationssateUi- 
tcn (4) an das mindestens eine Gateway (1). 
24 Verfahren nach Anspnich 23, wobei der Schntt 
a weiter gekennzdchnet 1st durch folgende Schnt- 

al) Bestimmen. daB genaue Ortsdaten nicht 

gultigsind; , » . n • 

a2) Bestimmen, daB gespeicherte globale Posi- 
tioniersatellitenalmanachdaten mcht guitig 

sind; und - • • 

a3) Bestimmen, daB gespeicherte PosiUonier- 
satellitenephemeridendaten nicht gulug sind. 
25. Telekommunikationssystem (15) gekennzeich- 

ebie^>^ahl globaier PoationiersatelUten (5); 
mindestens einen KommunikationssateUiten (4); 
mindestens ein Gateway (1). das Kommunikations- 
verbindungen (7. 10, 11) zur Vielzahl der globalen 
PositioniersateUiten (5) und zum mindestens emen 
Kommunikationssatelliten (4) hat; und 
mindestens eine Teibehmereinheit (2), die ausge- 
bUdet ist, um Gcolokalisiemngsverfahren durchzu- 
fuhren. wobei sie Kommunikationsverbmdungen 
(6) zur Vielzahl der globalen Positiomersatelliten 
5) und Kommunikationsverbindungen (8 9) zum 
mindestens einen Kommunikationssatelliten (4) 
hat, wobei das mindestens eine Gateway (1) ausge- 
bOdet ist, um Erfassungshilfsdatea basierend auf 
den groben Ortsdaten der mindestens emen TeU- 
nehmereinheit, an den mindestens einen Teilnch- 
mer zu Uefeni, und wobei die mindestens eine Jeil. 
nehmereinheit (2) so ausgebildet ist, dafl sie die Er- 
fassungshilfsdaten. die von dem mindestens emen 
Gateway (1) in den Geolokalisierverfahren gelie- 
fert werden, verwendet, wobei die Geolokalisier- 
verfahren globale Positionierdaten von der Viel- 
zahl der globalen PositioniersateUiten (5) verwen- 

26!Telekommumkationssystem (15) nach Anspnich 
25, wobei das mindestens einen Gateway (1) folgen- 
des umfaBt: . 

a) eine erste Empfangsvomchtung (26) zum 
Empfangen der globalen Positiomerdaten- 
dienstdaten von der Vielzahl der globalen Po- 
sitioniersateUiten (5); 

b) eine zweite Empfangsvomchtung (23) fur 
das Empfangen von Erfassungsunterstut- 
zungsdaten von der mindestens einen Teilneh- 
mereinheit (2), wobei die Anfordenmg grobe 
Ortsdaten fur die mindestens eine Teilnehmer- 
einheit(2)enihalt; 

c) eine Vorrichtung (24) fur das Verarbeiten 
der globalen Positionierdaten unter Verwen- 
dung der groben Ortsdaten um gewisse Teile 
der globalen Positionierdaten zu bestimmen, 
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urn diese alWrfassungshilfsdaten zu liefern, 
wobei die Vorrichtung fur die Verarbeitung 
mit den ersten und zweiten Empfangsvorrich- 
tungen verbunden ist; 

d) eine Vorrichtung (23) fur das Senden der 5 
globalen Erfassungshdlfsdaten an die minde- 
stens eine Teilnehmereinheit (2) m Erwiderung 
auf diese Anforderung, wobei die Vorrichtung 
fur das Senden mit der Vorrichtung fur das 
Verarbeiten verbunden ist; und jo 

e) eine Vorrichtung (25) fur das Speichem der 
globalen Positionierdatendienstdaten, der Er- 
fassungsunterstutzungsdaten und der groben 
Ortsdaten der globalen Positionierdaten- 
dienstdaten, wobei die Vorrichtung fur das 15 
Speichem mit der Vorrichtung fur die Verar- 
beitung verbunden ist 

27.Telekommunikationssystem (15) nach Anspruch 
25, wobd die mindestens eine Teilnehmereinheit (2) 
gekennzeichnet ist durch: 20 

a) eine erste Empfarigervorrichtung (30) fur 
das Empfangen von Positionierinfonnation 
von diesem mindestens einen Konununika- 
tionssatelliten (4) und fur das Empfangen die- 
ser Erfassungsunterstutzungsdaten von dem 25 
mindestens einen Gateway (1), wobei die Er- 
fassungsunterstutzungsdaten aus Ephemeri- 
den- und Almanachdaten fiir die gewissen Sa- 
telliten aus der Vielzahl der globalen Positio- 
niersatelliten (5) zusanmiengesetzt sind, und 30 
wobei die gewissen Satelliten von dem minde- 
stens einen Gateway (1) unter Verwendung 
der groben Ortsdaten bestimmt werden; 

b) eine zweite Empfangervorrichtung (31) fur 
das Empfangen der globalen Positionierdaten 35 
von den gewissen Satelliten aus der Vielzahl 
der globalen Positioniersatelliten (5); 

c) eine Sendervorrichtung (30) fur das Senden 
einer Anforderung an das mindestens eine Ga- 
teway (1) uber den mindestens einen Komrau- 40 
nikationssateliiten (4) fiir die Erfassungsunter- 
stutzungsdaten. wobei die Anforderung die 
groben Ortsdaten einschliefit, und fiir das Sen- 
den der genauen Ortsdaten uber den minde- 
stens einen Kommunikationssatelliten (4) an 45 
das mindestens eine Gateway (1); 

d) eine Steuervorrichtung (33) fur das Bestim- 
men grober Ortsdaten unter Verwendung der 
Positionierinfonnation fur das Verarbeiten ei- 
ner Anforderung fur die Erfassungsunterstut- 50 
zungsdatea fiir das Durchfiihren der Geoioka- 
lisierverfahren, urn die genauen Ortsdaten zu 
bestimmen, unter Verwendung der globalen 
Positionierdaten. wobei die Steuervorrichtung 
mit der ersten Empfangervorrichtung, der 55 
zweiten Emp^gervorrichtung und der Sen- 
dervorrichtung verbunden ist; und 

e) eine Speichervorrichtung fur das Speichem 
der Erfassungsunterstutzungsdaten und der 
groben Ortsdaten, die mit der Steuervorrich- eo 
tung verbunden ist 

28. Gateway in einem Telekommunikationssystem 
(15X gekennzeichnet durch: 

a) eine erste Empfangervorrichtung (26) fiir 
das Empfangen globaler Positionierdaten von 65 
einer Vielzahl globaler Positioniersatelliten (5) 

in dem Telekommunikationssystem (1 5); 

b) eine zweite Empfangervorrichtung (23) fur 



702 ^1 



20 



das El5>fangen einer Anforderung fur Erfas- 
sungsunterstutzungsdaten von der mindestens 
einen Teilnehmereinheit (2) im Telekommuni- 
kationssystem (15), wobei die Anforderung 
grobe Ortsdaten fQr die mindestens eine Teil- 
nehmereinheit (2) umfaBt; 

c) eine Vorrichtung (24) fOx das Verarbeiten 
der globalen Positionierdaten unter Verwen- 
dung der groben Ortsdaten, um gewisse Teile 
der globalen Positionierdaten zu bestiramen. 
die als Erfassungsunterstutzungsdaten bereit- 
gestellt werden soUen, wobei die Vorrichtung 
fur die Verarbeitung mit der ersten und zwei- 
ten Empfangervorrichtung verbunden ist; 

d) Vorrichtung (23) fur das Senden der Erfas- 
stmgsunterstutzungsdaten an die mindestens 
eine Teilnehmereinheit (2) in Erwiderung auf 
diese Anforderung, wobei die Vorrichtung fin- 
das Senden mit der Vorrichtung fur die Verar- 
beitung verbunden ist; und 

e) eine Vorrichtung (25) fur das Speichern der 
globalen Positionierdaten, der Erfassungsun- 
terstutzungsdaten und der groben Ortsdaten 
als globale Positionierdatendienstdaten, wobei 
die Vorrichtung fur das Speichem mit der Vor- 
richtung fur die Verarbeitung verbunden ist 

29. Teilnehmereinheit (2) in einem Telekommunika- 
tionssystem (15) gekennzeichnet durch: 

a) eine erste Empfangervorrichtung (30) fur 
das Empfangen von Positionierinfonnation 
von dem mindestens einen Kommunikations- 
satelliten (4) in dem Telekommunikationssy- 
stem (15) und fur das Empfangen dieser Erfas- 
sungsimterstutzungsdaten von dem minde- 
stens einen Gateway (1) in dem Telekommuni- 
kationssystem (15), wobei die Erfassungsimter- 
stutzungsdaten aus Ephemeriden- und Alma- 
nachdaten fur die gewissen Satelliten aus der 
Vielzahl der globalen Positioniersatelliten (5) 
in dem Telekommunikationssystem (15) zugs- 
ammengesetzt sind, und wobei die gewissen 
Satelliten von dem mindestens einen Gateway 
(1) unter Verwendung der groben Ortsdaten 
bestimmt werden; 

b) eine zweiter Empfangervorrichtung (31) fur 
das Empfangen der Geolokalisierdaten von 
den gewissen Satelliten aus der Vielzahl der 
globalen Positioniersatelliten (5); 

c) eine Sendervorrichtung (30) fOr das Senden 
einer Anforderung an das mindestens eine Ga- 
teway (1) uber den mindestens einen Kommu- 
nikationssatelliten (4) fiir die Erfassungsunter- 
stutzungsdaten, wobei die Anforderung die 
groben Ortsdaten einschlieBt, und fur das Sen- 
den der genauen Ortsdaten uber den minde- 
stens einen Kommunikationssatelliten (4) an 
das mindestens eine Gateway (1); 

d) eine Steuervorrichtung (33) fiir das Bestim- 
men grober Ortsdaten unter Verwendung der 
Positionierinfonnation fiir das Verarbeiten ei- 
ner Anforderung fiir die Erfassungsimterstilt- 
zungsdaten, fiir das Durchfuhren der Geoloka- 
lisierverfahren, um die genauen Ortsdaten zu 
bestimmen, unter Verwendung der Geolokali- 
sierdaten, wobei die Steuervorrichtung mit der 
ersten Empfangervorrichtung, der zweiten 
Empfangervorrichtung und der Sendervor- 
richtung verbunden ist; und 
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hervorrichtung fur das Spcichern 
der Erfassungsunterstutzungsdaten ufld dcr 
groben Ortsdaten. die mit der Stcuervorrich- 
tung verbunden ist 
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